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Importante: Antes de proceder con la instalacion, lea atentamente este manual. Estas instrucciones son parte
integral de su producto, guardelas en un lugar seco para poder consultarlas en cualquier momento.

Advertencias generales: Primero verifigue que este producto sea adecuado para su instalacion. Leer atentamente

todas las caracteristicas técnicas del producto antes de la instalacién.

La instalacién de este cuadro eléctrico debe realizarse de forma profesional por personal cualificado cumpliendo

lo dispuesto en la normativa vigente en el pais donde se realiza la instalacion.

Es imprescindible realizar un mantenimiento periédico de la automatizacion cada 6 meses. Cualquier trabajo
de mantenimiento o reparacién debe ser realizado por personal cualificado. Desconecte sistematicamente

la alimentacion del sistema antes de cualquier trabajo de reparacion, revisién o mantenimiento.

Este dispositivo esta destinado a la automatizacion de cancelas domésticas. Se desaconseja encarecidamente

cualquier uso de este automatismo para fines diferentes.

El incumplimiento de las normas de seguridad puede provocar dafios a personas, animales o cosas, de los que

el fabricante no se hace responsable.
No deje el cuadro eléctrico desatendido o al alcance de los nifios.

Controles preliminares: Antes de la instalacion, comprobar que los dispositivos que se deben conectar a la central
cumplen con las caracteristicas técnicas que se muestran en la siguiente tabla. Compruebe que antes del sistema
esté conectado un interruptor diferencial que funcione y sea adecuado. Comprobar que los cables que componen

el sistema tengan la seccién adecuada.

Caracteristicas técnicas

Alimentacién

Servicios maximos actuales

LPW corriente maxima de salida de bajo consumo
Cargador de bateria integrado

Corriente maxima del motor

Corriente maxima intermitente

Numero maximo de cédigos que se pueden almacenar
Bateria de respaldo

Temperatura de funcionamiento

12-24Vac/100-200VA
250mA

250mA

12/24V - 100mA

16A

1A

250

(2x) 12V 4.5Ah o 7Ah
-5 +80°C



o O kW N =

LINDER

AUTOMATION

Conexiones eléctricas
Funciones principales ey

- + -
Fusible
24V (1)

(1) Solo se puede conectar un voltaje
de bateria, ya sea 12V o 24V.
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Out 12Vdc 250mA

Low Power Out 12Vdc —| \

Antena
Calcetin de antena
Entrada N.A. Iniciar o Abrir (ver menu Logica operativa "oL")

Entrada N.A. Marcha o Cierre Peatonal (ver menu logica de funcionamiento "oL")

Comun

Entrada fotocélula N.C. o N.A. (ver menu avanzado "PC")
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7 Fotostop de entrada N.C. o Detectar N.O. (ver menu avanzado “SF"}.
8 Cierre de seguridad de entrada (ver parametro Ec en el menu avanzado).
9 Comun.
10 Final de carrera de apertura. Si se dejan desconectados tanto el final de carrera de apertura como

el de cierre, se desactivan automaticamente.

11 Final de carrera de cierre. Si se dejan desconectados tanto el final de carrera de apertura como
el de cierre, se desactivan automaticamente.

12 Parada de entrada N.C. o N.A. (ver menu avanzado “GP" o cierre de seguridad de entrada
(ver parametro Eo en el menu avanzado).

13 Comun.

14-15 Salida de alimentacion auxiliar 12Vdc 250mA.

16-17 Salida de alimentacién de bajo consumo LPW 12Vdc 250mA (apagada en modo de espera y puerta cerrada)
18-19 Salida de lampara intermitente 12/24V 1A. Indica la falta de red intermitiendo muy lentamente.

20-21 Salida del motor.

TR1 Regulacion de la velocidad de desaceleracion.

TR2 Regulacién de la sensibilidad de deteccion de obstaculos.
TR3 Regulacién del tiempo de desaceleracion.

TS1- Botones arriba/abajo

TS3

TS2 Tecla Enter.
DSP Display
FS3- Entrada del transformador 12-20Vac / 100-250VA.

FS4

F1 Fusible de bateria.

FS1- Entrada de baterias de respaldo 12/24V.

FS2

JP1 Selector de voltaje para baterias de respaldo 12/24V.

Estado de las entradas
La pantalla muestra el estado de las entradas de la siguiente manera:

— — : Ninguna entrada activa
SP: Entrada de parada activa

PS Ingreso de fotoparada/cuesta arriba activo
Eo: Cuesta analogica de apertura activa

Ec: Cuesta analbgica de cierre activa

dE : Entrada de deteccion activa

Pc : Entrada de fotocélula activa

Sk : Entrada de inicio activa

Pd : Entrada peatonal activa

oP : Entrada de abrir activa

c L ! Entrada de cerrar activa

F o Entrada de fin de carrera de apertura

Fc :Entrada de fin de carrera de cierre

Durante la pausa, el display muestra los segundos restantes para el cierre
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Configuracion de Trimmers
Trimmer de la velocidad de desaceleracion: permite ajustar la velocidad de desaceleracién deseada. Se recomienda
no ajustar una velocidad demasiado baja (menos de 10 cm/seg en la punta del panel) para evitar que, en condiciones de
frio extremo, la puerta se detenga."

Trimmer de la sensibilidad de obstaculos: ajusta finamente el valor 6ptimo de intervencion en obstaculos aprendido

por la central durante el aprendizaje del tiempo de trabajo. El ajuste siempre debe hacerse después de establecer los
tiempos de trabajo, consulte el parrafo "aprendizaje de tiempos de trabajo"

In condiciones normales, el trimmer de sensibilidad debe estar en el centro. En esta posicion, deberia ser posible cumplir
con las normativas actuales en la mayoria de las instalaciones. Sin embargo, si se deben resolver problemas relacionados
con las regulaciones o condiciones ambientales especificas (por ejemplo, viento fuerte), se puede ajustar este trimmer
aumentando o disminuyendo la sensibilidad.

Trimmer de Tiempo de Desaceleracion: ajusta la duracion del tiempo de desaceleracion.

Mas lento Mas rapido Meno fuerza Mas fuerza Desaceleracion Desaceleracion
corta larga
TR1 TR2 TR3
Velocidad de desaceleracion Sensibilidad de obstaculos Tiempo de desaceleracion

1

Programacion rapida

Para programar rapidamente los tiempos de trabajo, mantén presionado el botén UP hasta que LE aparece en la pantalla
(3 segundos). Si la puerta corredera / barrera no esta completamente cerrada, el dispositivo cerrara la puerta en busca del
fin de carrera de cierre. Posteriormente, el dispositivo abrira la puerta / barrera hasta su completa apertura y finalmente la
cerrara una Ultima vez.

Atencién: si no estas seguro/a de la direccion de la puerta corredera / barrera, coloca la automatizaciéon completamente
cerrada antes de comenzar el aprendizaje; el dispositivo reconocera el fin de carrera activo como fin de carrera de cierre y
configurara automaticamente el parametro de direccion (ver parametro “Gid" en el menu avanzado).

Aprendizaje rapido de codigos:
Presiona brevemente el botén DOWN,“c {"aparecera en la pantalla. Transmitir con el control remoto que deseas aprender.
Al presionar varias veces el boton DOWN, puedes seleccionar los canales restantes (c |, © e.c3.c H)

Borrar rapidamente la memoria de cédigos:
Mantén presionado el boton DOWN hasta que aparezca en la pantalla “oR" (aproximadamente 5 segundos), luego suelta
el botén. Todos los codigos almacenados ahora estan borrados.

Autoaprendizaje de transmisores:

Es posible ingresar transmisores a distancia sin entrar en el menu base. Para ingresar un cédigo, presiona el transmisor
con el nuevo cadigo 3 veces (nuevo), con al menos 1 segundo de pausa entre cada transmision. Luego, transmite 3 veces
con un transmisor ya ingresado y luego una vez mas con el nuevo. Cuando la operacion se completa con éxito, el indicador
parpadea brevemente. Atencion: es necesario que la funcién esté habilitada; consulta el parrafo "menu avanzado” -
habilitacion de aprendizaje de codigos a distancia “H ", El nuevo codigo se aprende en el mismo canal que el codigo

ya ingresado.

Modo de masa

In este modo de operacién, por ejemplo, si se emiten 5 comandos de "Abrir" (por ejemplo), el equipo cuenta que

5 vehiculos pasen a través del sensor de cierre rapido "Detect"”, luego cierra la barrera. Este modo puede ser activado
en el menu avanzado. <[]} Este modo debe ser utilizado con la légica de funcionamiento de abrir y cerrar “oc” (ver
menu principal)

5
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Programacion de la tarjeta Presione
Menu principal : Brevemente
Para acceder al menu principal, presiona brevemente Enter. En la pantalla aparece @l ,con las _ | e
flechas arriba/abajo es posible es posible seleccionar las otras opciones de este menu. - -
Para salir del menu, selecciona 'exit' (E H) o presiona las flechas arriba y abajo simultaneamente. I ) S8 -
Si no se realiza ninguna accién durante 20 segundos, el equipo saldra automaticamente de este o o]
menu."
Display Funcion Eleccion Descripcion Default
wl Lc’:gipa de _ b Paso a paso Sk
funcionamiento Ak Paso a paso con cierre automatico
cd Condominial
oc Modo Abrir/Cerrar (los entradas de inicio y peatonal se convierten en
abrir/cerrar).
oR Modo Abrir/Cerrar con cierre automatico (los entradas de inicio y
peatonal se convierten en abrir/cerrar).
EH Salir
L Aprgndizaje de c Insercion de comando de Inicio/Abrir (segtin corresponda ol. ). _
codigos de radio cc Insercion de comando Peatonal/Cerrar (segun corresponda ol.).
c3 Insercion de comando Luz de Cortesia (Ver menu avanzado LH).
cH Insercion de comando de Stop
rk Eliminar comando transmitiendo el cédigo a eliminar.
rn Eliminar comando basado en el numero de memoria
A Borra todos los codigos en la memoria, requiere confirmacion con be b=
EH Salir
LE Aprendizaje del tiempo "Atencion: si no estas seguro/a de la direccion del portdn corredero/barrera,
de trabajo coloca la automatizacién completamente cerrada antes de comenzarel ~
aprendizaje; el equipo reconocera el fin de carrera activo como fin de carrera
de cierre y configurara automaticamente el parametro de direccién
(Ver parametro “Gd" en el menu avanzado).
Si la puerta/barrera no esta completamente cerrada, el equipo la cerrara
en busqueda del final de carrera de cierre. Posteriormente, el equipo abrira
la puerta/barrera hasta que esté completamente abierta y finalmente la cerrara
nuevamente. El indicador luminoso permanece encendido durante el aprendizaje
de los tiempos de trabajo.
GP meostar tiempo J-99 Establece el tiempo de pausa para el cierre automatico en segundos. 0
e pausa
FS Velocidad rapida - {[]  Establece la velocidad maxima. 10
dn Modo presencia aP Abre motor
humana cL Cierra motor -
EH Salir
EH Salir Salir del menu principal.
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Presiona
Para acceder al menu avanzado, mantén presionado ENTER hasta que aparezca en la pantalla Enter por
E 'l (4 segundos), con las flechas arriba/abajo puedes seleccionar las otras opciones de este | [/ []|*se9undos
menu. Para salir del menu, selecciona EXIT (EH) o presiona las flechas ARRIBAy ABAJO ,- -'} -
simultaneamente. Si no se realiza ninguna accion durante 20 segundos, el equipo saldra WALV |
automaticamente de este mend. ¥ =
Display | Funzione Scelta |Descrizione Default
EN Men de tiempos E Tiempo de trabajo del motor. iBO
LP Tiempo de apertura peatonal. 08
Ec Tiempo de luz de cortesia (en decenas de segundos).
H " " . . :E
Configurando el tiempo en "00", la luz de cortesia funciona
de manera biestable utilizando el canal c 3
EH Salir
Atencion: Para los tiempos de trabajo del motor, es posible
ingresar tiempos que superen las 2 cifras. Cuando se supera
100, el punto decimal en la segunda cifra se enciende.
Ejemplo: 15. = 115. Cuando se supera 200, ambos puntos
estan encendidos. Ejemplo: 1.2 = 212.
Cd Direccién de la puerta rh Derecha rh
LF Izquierda
Atencion: el valor Lid puede cambiar automaticamente si
durante la programacion del tiempo de trabajo la
automatizacion se pone en marcha con un fin de carrera
activado. Ver procedimiento de programacién del tiempo
de trabajo.
Pc Modo de entrada del nc Normalmente cerrado. Ac
Fotocélula no Normalmente abierto.
Atencién: En diferentes paises, las regulaciones actuales
requieren que los sistemas de seguridad tengan contactos NC
(normalmente cerrados). Verificar las regulaciones actuales en
el pais de instalacion antes de cambiar este parametro.
= Modo de entrada Eg Normalmente ce_rrado. .
de Parada Normalmente abierto.
Atencion: En diferentes paises, las regulaciones actuales
requieren que los sistemas de seguridad tengan contactos NC
(normalmente cerrados). Verificar las regulaciones actuales en
el pais de instalacion antes de cambiar este parametro.
LG Modo de entrada nc Normalmente cerrado.
de fin de carrera no Normalmente abierto. nc
oF Modo de entrada P5 Entrada de seguridad como fotostop. pPg
de seguridad (Safety) dt Entrada de seguridad como detector de bucle.

T
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Menu avanzado (Continuar)
Eo Modo de costa ds Ingreso de costa de apertura deshabilitado, funciona como STOP. gRe
de apertura g Ingreso de costa funciona normalmente abierto.
nc Ingreso de costa funciona normalmente cerrado.
An Ingreso de costa analogica 8K2.
GP Ingreso de costa de apertura trabaja como STOP.
EH Salir.
Display  Funzione Scelta Descrizione Default
Ee T —— d5 Ingreso de costa de cierre deshabilitado A5
no Ingreso de costa funciona normalmente abierto
nc Ingreso de costa funciona normalmente cerrado
R~ Ingreso de costa analdgica 8K2
EH Salir
55 Inicio suave 4yg In‘ic‘io suave habilita.d‘o 45
nE Inicio suave deshabilitado
bL Modo intermitente yg Luz Fon Iégica intermiteljlte yg
nkE Luz intermitente encendida
L Mioda desalids de i ':ﬁ Salida de luz como "luz de cortesia" o
E'—' Salida de luz como "Indicador de puerta abierta
E; Salida de luz como "Seméaforo”
Salir
48 Restablecer configuracion 4§ Al confirmar con 495, la central vuelve a la programacion
predeterminada de fabrica = de fabrica. Ten en cuenta que este procedimiento no borra -
EH los mandos a distancia almacenados.
A Autoaprendizaje de yg Autoaprendizaje de cédigos de radio habilitado Ak
¥ codigos de radio nk Autoaprendizaje de codigos de radio deshabilitado
; Cada canal de un transmisor se aprende por separado.
rh Modo radio b El instalador puede elegir como ingresar el canal: (C | Start/Abrir, ib
€ Pedestrian/Cerrar, ¢ 3 Luz de cortesia, = Stop).
Inserendo un solo canal del transmisor, todos los demas
Hb se asignan automaticamente.
: Muestra el conteo de ciclos en 3 grupos de 2 digitos.
24 Grnitadende maniaons - Por ejemplo, 123.456 se muestra como: |2 - 34 - §F -
nn N i i asis 4yg Habilita_r Modp Masivo_. Este modo de?e usarse con la _Ic‘:gica Ak
de funcionamiento abrir y cerrar “@c” (ver menu principal).
= Desactivar Modo Masivo.
yg Modo de barrera habilitado.
br Modo barrera nE Modo de barrera deshabilitad al=
EH Salir Sale del menu avanzado.




